halt

Plati pro vSechny typy PICAXE kromé 08, 08M, 08M2

Halt je pseudopfikaz, pouzivany pro snadné programovani dvoukolovych diferencialné fizenych
robotd.

Syntaxe:
HALT motor

Motor - je jméno motoru A, nebo B

Popis:
Pfikaz nastavi pro motor A: low B.4; low B.5 a pro motor B: low B.6; low B.7.

re

Souvisejici prikazy:
» backward
» forward

Priklad:
Demonstrace ptikazi pro motor.

main:

forward A 3 motor
wait 5 ; Cekej
backward A ; motor
wait 5 ; Cekej

halt A 3 motor
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wait 5 ; Cekej

goto main 5 zpét na ,,main*
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