pwmout

Plati pro vSechny typy PICAXE kromé 08, 18, 18A, 20M, 28, 28A

Syntaxe:

PWMOUT pin, period, duty

PWMOUT PWMDI1V4, pin, period, duty
PWMOUT PWMDIV16, pin, period, duty
PWMOUT PWMDIV64, pin, period, duty
PWMOUT pin, OFF

Pin - je proménna nebo konstanta, oznacujici I/O kontakt. Pro pfikaz pwmout neni ale mozno
pouZit kazdy vystupni pin - viz schéma funkci pinG jednotlivych typt PICAXE.

Period - je proménna nebo konstanta (0 az 255), ktera urcuje periodu signalu PWM (perioda
je délka jednoho celého cyklu, tj. souctu doby, po kterou je signal ve stavu log.0 a log.1).

Duty - je proménna nebo konstanta (0 az 1023) ktera nastavuje cinitel plnéni PWM (cCinitel
plnéni je doba, po kterou ma signal Uroven log.1)

PWMDIVxx - je klicové slovo, jehoz parametrem [4, 16 nebo 64] se déli frekvence signalu,
od kterého je odvozena hodnota period. Tim se v uvedenych nasobcich prodlouzi perioda
signalu PWM.

Popis:
Generuje kontinualni impulsni signal s proménnym cinitelem plnénim. Pfikaz je vhodny k
regulaci vykonu.

PICAXE pouziva ke generovani signalu PWM modul, ktery je zabudovan v jeho interni strukture.
Pfikaz bézi stadle na pozadi, dokud neni vypnut povelem PWMOUT pin, OFF
(= PWMOUT pin, 0, 0).

perioda PWM = (period + 1) x 4 x perioda procesoru

plnéni PWM = (duty) x perioda procesoru

perioda procesoru = 1 / frekvence procesoru

perioda procesoru pro frekvenci 4 MHz = 1/4 000 000 s = 0,25 ps

VySe uvedené rovnice popisuji vztah mezi periodou a Cinitelem plnéni signalu PWM. Pokud
chcete zachovat cCinitel plnéni 50%, musite pfi zméné délky periody pfimérené zménit i
hodnotu Cinitele plnéni. Pfi zméné taktovaci frekvence mikrokontroléru je tfeba vzorec upravit.

Poznamka:

Frekvenci vypoctete ze vztahu PWM = 1 / (perioda) V mnoha pfipadech mozna budete
potfebovat pouZit tyto rovnice pro nastaveni pracovniho cyklu pro znamou frekvenci; napf.
50% plnéni pfi 10 kHz.

Program Programming Editor obsahuje v zaloZce Wizards pomocny program (tzv. privodce),
ktery vypocte periodu a hodnoty cinitele plnéni podle vaseho zadani.
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Protoze pfikaz pwmout pouziva interni pwm modul PICAXE, musite pocitat s jistymi omezenimi:

 Pfikaz pwmout pracuje jen na nékterych pinech.

« Parametr duty pouziva desetibitovou hodnotu (0 az 1023). Maximalni hodnota parametru
duty ale nikdy nesmi byt vétsi, nezli ¢tyfnasobek hodnoty parametru period, protoze jinak by
byla doba trvani signalu v log.1 nastavena delsi, nez je celkova doba periody PWM (viz
rovnice vyse)! Nastaveni parametru duty nad tuto hodnotou mdZe zplsobit nepfedvidatelné
chovani pfikazu pwmout.

« Pwm modul vyuziva ve 28 a 40 pinovych PICAXE spolecny casovac pro piny C.1 i C.2. Proto
pfi pouziti pfikazu pwmout na obou téchto pinech soucasné bude perioda pwm pro oba piny
vzdy stejnd, ale je moZno samostatné& nastavit rizné initele pInéni.

 Pfikaz servo obecné nelze pouZit spole¢né s prikazem pwmout, protoze oba prikazy pouzivaji
tentyz ¢asovacC mikrokontroléru.

U stardich typld PICAXE je pouzit stejny vnitfni ¢asovaé (TIMER2) pro pfikaz pwmout i pro

prikaz servo, takze tyto pFikazy u nich nelze pouzit sou¢asné&. Nékteré z nové&jsich typl PICAXE

ale maji k dispozici dalsi specializované vnitfni ¢asovacde, které piikazim pwmout a servo
pracovat spole¢né umoznuji.

Plati to pro PICAXE:

14M2 B.2, B.4 (C.0, C.2 sdileji asovac s pfikazem servo)
18M2 B.3, B.6

20M2 B.1, C.2 (C.3, C.5 sdileji ¢asovac s pfikazem servo)
28X2 B.0, B.5 (C.1, C.2 sdileji ¢asovac s pfikazem servo)

« Generovani PWM se zastavi po dobu béhu ptikazl nap, sleep, a end a pfi ¢ekani na sériovy
vstup - serin, infrain, keyin.

« P¥ikaz pwmout, vyuZivajici ¢asova¢ 1, mize byt pouzit ve stejné dobé& jako ptikaz hpwm (viz
vyse)

« Pfikaz pwmout, vyuzivajici ¢asovac 2, nelze pouzit jako ve stejné dobé jako hpwm

« Parametry pfikazu pwmout jsou zavislé na taktovacim kmitoCtu mikrokontroléru. Nékteré
prikazy pracujici na PICAXE X1 a X2, jako je napfiklad readtemp, po spusténi automaticky
nastavuji taktovaci kmito¢et mikrokontroléru na zakladni frekvenci 4 MHz. To zpUsobi, Ze se
parametry pfikazu PWM, béziciho na pozadi, v tomto okamziku zméni. Proto by mélo byt
generovani PWM pred spusténim t&chto pFikaz{ ukonéeno.

» Pokud je u PICAXE 28X2 a 40X2 pouzit parametr pwmdiv 4, 16 nebo 64, pak dalsi pouziti
prikazu pwmout tento parametr nastavi zpét na hodnotu jedna, coz ovlivni ocCekavany
vysledek.

« Pro ukonceni generovani PWM pouzijte pfikaz ,pwmout pin, off*. Tento pfikaz ale zastavi
generovani PWM na vsSech vystupech, které sdileji stejny Casovac. Naptiklad u PICAXE 28X2
nebo 40X2 se ukonci generovani PWM na vystupech C.1 i C.2. Chcete-li zastavit generovani
PWM jen na jednom kanalu, pouzijte pfikaz ,pwmduty pin, 0".

» Pfikaz pwmout inicializuje pin, na kterém bude generovan signal PWM a spusti vnitini
CasovaC. Kazdé pouziti prikazu pwmout vynuluje vnitfni Casoval, proto je doporuceno
generovani PWM inicializovat prikazem pwmout a cinitel plnéni pak nastavovat pfikazem
pwmduty.
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Souvisejici prikazy:
e pwmduty

e hpwm

e hpwmduty

s pwm

Priklad:
Zména intenzity sviceni v sekundovych intervalech.

init:

pwmout C.2,150,100 5 inicializuj modul pwm
main:

pwmduty C.2,150 ; nastav c¢initel plnéni
pause 1000 ; Cekej 1 s

pwmduty C.2,50 5 zmén c¢initel plnéni
pause 1000 ; Cekej 1 s

goto main 5 zpét na ,main“
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