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SB3101

Rozdélovac pulst pro krokovy motor v rezimu HALFSTEP

Rozlozeni vyvodi:

8-Pin PDIP, S0IC
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Integrovany obvod slouzi pro generovani posloupnosti pulst pro fizeni krokovych

motorud v rezimu halfstep.

Po nabézné hrané na vstupu STEP provadi jeden krok smérem zvolenym vstupem

DIR.
Vstupy: STEP, DIR
Vystupy: OuUT1, OUT2, OUT3, OUT4
Vdd: kladny pol napajeciho napéti 2.5V az 5.5V
Vss: zaporny pol napajeciho napéti, zem (GND)
Napajeci napéti - provozni: 2.5V az 5.5V
Rozsah napajeciho napéti bez poskozeni chipu: -0.3V az 6.5V
Proudovy odbér bez zatizeni vystupu: max. 4mA
Maximalni proud do vystupu v nizké urovni: 25mA
Maximalni proud z vystupu ve vysoké urovni: 25mA
Maximalni ztratovy vykon chipu: 800mW
Vystup pfi lol=8.5mA a Vdd=4.5V max. 0.6V
Vystup pfi loh=-3mA a Vdd=4.5V min. Vdd-0.7V
Pracovni teplota: -40 az +85°C
Skladovaci teplota: -65 az +150°C

Ukonceni funkce a prevedeni vystupl do vysoké impedance:

Nizka uroven (L) na vstupech pfi napajeni 4.5 az 5.5V:
Nizka uroven (L) na vstupech pfi jiném napajeni:
Vysoka uroven (H) na vstupech pfi napajeni 4.5 az 5.5V:
Vysoka uroven (H) na vstupech pfi jiném napajeni:

Interni pracovni frekvence:
Pouzdro:

typicky pod 2.0V
0.8V

Vss az 0.15Vdd
2.0V

0.25Vdd+0.8V  az
Vdd

3.8MHz az 4.2MHz
8pin PDIP(300mil)
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Parametry jsou dany pouzitym obvodem Microchip PIC12F629-1 a odpovidaji jeho
parametriim v&etné jakychkoli budoucich pfipadnych zmén specifikaci jeho vyrobcem.

Zpozdéni vystupu proti nabézné hrané vstupu: 16 az 20us
Minimalni doba v urovni L nebo H na vstupu step: 4us
Rozestup pulst na vstupu minimalné: 25us
ZpUsob prace krokového motoru: HALFSTEP
(pulkroky)

DIR musi byt nastaven do zvoleného sméru po nabézné hrané na STEP nejpozdéji za
1us.

DIR musi byt udrzovan ve zvolené urovni minimalné po dobu 6us od nabézné hrany
STEP.

PFfi napdjecim napéti pod uroven pracovniho napéti (typicky pod 2.0V) se vystupy
prevadeji do vysoké impedance.

Nastaveni DIR zaroven s nabéznou hranou STEP je mozné, protoZze DIR je &ten
typicky 2us po nabézné hrané STEP.

Tabulka nastaveni vystupt pro jednotlivé kroky:

pozice OouT1 ouT2 OouT3 ouT4
1 L H L H
2 L L L H
3 H L L H
4 H L L L
5 H L H L
6 L L H L
7 L H H L
8 L H L L

Po prekroCeni kroku 8 nasleduje opét krok 1 a po prekroeni kroku 1 opacnym
smérem, nasleduje krok 8.

Pfi DIR v urovni L krokuje ve sméru 1 az 8, DIR v urovni H opacnym smérem.
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Priklady prubéhi na vystupech vztazené ke vstuptim:

1 2 3 4 5 6 7 8 1 8 7 6 5 4 3 2 1 8 7
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DIR I
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