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Aplikacni poznamky k integrovanému H-mdstku L298
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Prestoze existuje mnozstvi modernéjSich a ,chytfejSich* integrovanych obvodd
pro fizeni sméru a rychlosti otd¢eni elektromotord, ma obvod L298, diky své
snadné dostupnosti, laci a v amatérskych podminkach pouzitelnému pouzdru,
v robotice stale své nezastupitelné misto.

V posledni dobé se vSak stale vice setkdvdm pA pouZziti tohoto obvodu
s konstrukénimi chybami, které jeho vlastnosti degraduji a pdsobi nejen rizna
~nevysvétlitelna" selhani, ale ¢asto i zni¢eni obvodu.

Ponechme nyni stranou Sedou teorii a zaméfme se na nékteré aspekty navrhu zapojeni, které pfimo ovliviiuji
jeho funkénost.

1.

Rekuperacni diody. Tyto diody omezuji na pfipustnou hodnotu napétové Spicky, které nevyhnutelné
vznikaji pfi rychlém rozpinani indukéni zatéze, kterou predstavuje klasicky komutatorovy motor. Aby tyto
diody dokazaly skute¢né ochranit vykonové tranzistory ve vnitfni struktufe obvodu L298 pfed prepétim,
musi byt jejich spinaci ¢as (ij. ¢as, po kterém dioda teprve zacne vést proud po pfiloZzeni napéti na jeji
vyvody) kratSi, nez 200 ns. Tak zni doporuceni vyrobce, které ovSem pochazi jesté z dob, kdy diodu
s kratSim spinacim ¢asem bylo obtizné vyrobit. V dneSni dobé vSak neni problém obstarat si diody se
spinacim ¢asem mnohem menSim (obr.1).

Moje doporuceni pro obvod L298 tedy zni: diody UF4007 se spinacim ¢asem 75 ns (GMe 220-022).

. Maximalni povoleny proud. Ve starSich katalogovych listech se uvadi maximalni proud jednoho H-mustku

2,5 A, podle zkusenosti (a podle oprav v novéjSich katalogovych listech) neni vhodné prekraCovat pracovni
proud 2 A.

. Chlazeni. Obvod musi byt VZDY opatfen chladi¢em, ktery zajisti, Ze jeho pracovni teplota nepfesahne 70

st.C. Jeho plochu nelze presné urcit, protoZe zavisi na mnoha faktorech, ale méla by byt vzdy nejméné 10
cm?. S vyhodou je ovdem mozno vyuzit napiiklad kovovou kostru zafizeni, protoze chladici kiidélko je
mMoZno spojit s nulovym potencialem (0 V, GND).

. Obé napajeci napéti (napéti pro motor i napéti pro vnitfni logické obvody) musi byt vzdy blokovana

keramickymi kondenzatory o hodnoté 100n a, pokud mozno, k nim paralelné pfipojenymi elektrolytickymi
kondenzéatory. U napéti pro napajeni vnitfnich logickych obvod( posta¢i hodnota elektrolytického
kondenzatoru 10 M, u napéti pro elektromotory je vhodné pouzit alesponn hodnotu 470 M. Oba
kondenzéatory (bez ohledu na skute¢né pracovni napéti) je vhodné dimenzovat na napéti alespori 50 V
(obr.1).

. Ochrana proti zkratu. Obvod L298 ma samostatné vyvedeny spodni konce obou H-mustkd, takze mezi

tento vyvod a zem napajeciho napéti je mozno s vyhodou pfipojit ochranny prvek. Mlze to byt vratna
polovodicova pojistka typu polyswitch, béZna tavna pojistka, nebo jen vhodné dimenzovany rezistor, ktery
omezi zkratovy proud na hodnotu, kterd H-mustek pfimo neohrozi. Ubytek napéti na tomto rezistoru je
linearné zavisly na velikosti protékajiciho proudu a je tedy mozno ho s vyhodou pouZit jako snimaci rezistor
pfidavné elektronické pojistky &i regulatoru proudu. Pokud ve své konstrukci pouZivate zdroj napéti, ktery
jiz ochranu proti zkratu ma vestavénou, pak tento vyvod spojte pfimo se zemi napajeciho napéti.



6. Drobnost, na kterou se ¢asto zapomina: zemni spoje (0 V, GND) obou napéjecich napéti musi byt spojeny!
Zni to moZna samozifejmé, ovSem uz jsem pomahal oZivovat nékolik zapojeni s timto obvodem, u kterych
se na tento dllezity spoj zapomnélo...

7. OSetfeni vstupl. VSechny vstupy by mély byt oSetfeny tak, aby na nich vzdy byla spravné logicka aroven i
v pfipadé, Ze nejsou nikam pfipojeny. V pfipadé vstupu IN1 az IN 4 to mohou byt pull-up rezistory pfiblizné
10 kohm, v pfipadé vstupld ENABLE je tfeba se rozhodnout, zda nec¢ekané nahodné zapnuti motorovych
vystupl mustkd (nahodnym prerusenim pfivodu, chybou v programu ¢&i selhanim fidiciho systému) nemize
zplsobit néjaké Skody. Pokud ne, oSetfime vstup ENABLE rezistorem pull-up stejné, jako vstupy IN1 az
IN4. Pokud ano, pak je vyhodnégjsi tento vstup oSetfit rezistorem v zapojeni pull-down, ktery zamezi
ne¢ekanym nehodam (obr.2).
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