touch

Plati pro PICAXE 08M2, 14M2, 18M2, 20M2, 28X2, 40X2

Touch je pseudo prikaz, ktery ve skuteCnosti pracuje stejné jako pfikaz touch16, ale
konvertuje vysledek operace z Sesnactibitového formatu (word) do osmibitového (byte) tak,
aby mohl byt ulozen do proménné datového typu byte (0 az 255). Zpracovani takto
upraveného vysledku bude v jednodussich programech snazsi, ale presnost kalibrace senzoru
se zmensi. Tam, kde je to mozné, je proto doporuceno pouzZivat pfikaz touch16 a vysledek
uklddat do proménné datového typu word, protoze timto zplsobem ziskate nejvy$&i moznou
presnost méreni.

POZOR: snimac¢ musi byt prekryt nevodivym materiadlem, pfi pfimém kontaktu by mohlo dojit
k poskozeni procesoru.

Syntaxe:
TOUCH pin, variable

Pin - proménna nebo konstanta specifikuje pin s ADC a funkci touch
Variable - proménna datového typu byte, do nizZ je uloZena prectena hodnota

Popis:

Pfikaz touch zpracovava signal z dotekového ¢idla, pfipojeného na néktery ze vstupt ADC
mikrokontroléru a vysledek operace ukladd do proménné datového typu byte. Tento pfikaz
pracuje jen s piny, které tuto funkci umoznuji. PFi spusténi automaticky konfiguruje uréeny pin
jako ADC a zapina na ném funkci dotykového senzoru.

Cteni Gdajd z dotekového senzoru mize byt ovlivnéno pfipojenim dlouhého sériového kabelu k
vyvojové desce (napfiklad star&ich programovacich kabelG AXE025, AXE026). Proto se
nedoporucuje nechavat programovaci kabel AXE025, AXE026 (nebo kombinaci AXE025 /
AXE026 + adaptér USB/RS232) pfi kalibraci pfikazu touch pfipojeny k PICAXE, protoze méreni
tim mUze byt ovlivn&no. Pi kalibraci mize zlstat pripojen jen kabel AXE027.

Vzhledem k nepatrnym odli§nostem ve vnit¥ni struktufe mikrokontroléru se bude kazdy z pin{
chovat mirné odlisSné a mél by byt kalibrovan samostatné.

Vice informaci o pouzivani dotykovych senzorl naleznete v popisu piikazu touch16.

Vliv zmény taktovaci frekvence mikrokontroléru:

Taktovaci frekvence bude mit vliv na rychlost méreni a vysledek méfreni se bude ménit se
zménou této frekvence. Prikaz touch je tedy nutno kalibrovat pfi stejné taktovaci frekvenci,
jako je ta, kterou budeme pouzivat v programu.

Souvisejici prikazy:
« touch16
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Priklad:

Ovladani LED na B. 2 dotykovym senzorem na C.1.

main:

touch C.1,b0

if b0 > 100 then
high b.2

else

low b.2

endif

goto main
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nacte hodnotu ze senzoru do b0

; vyhodnoceni nacdtené hodnoty

b.2 = log.1

b.2 = log.0

; zpét na ,main“



