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BRIDGE40

K 147-005

H-mustek pro fizeni stejnosmérného motoru

V primyslovych aplikacich, v robotice i modelaFstvi ¢asto potfebujeme Fidit smér a rychlost otaceni
malych stejnosmérnych motori. Popisovany modul umoznuje pripojeni stejnosmérného motoru, s

maximalnim proudem 4 A.

Parametry modulu:

° napéajeci napéti +U: +12 V az +50 V

° odebirany proud: 4 A maximalné

° fizeni motoru signaly IN1 a IN2 a EN v urovnich TTL / CMOS s moznosti PWM

° rozmér 46,4 x 56,5 mm

. rozte¢ upevriovacich otvorl 40 x 50 mm (kompatibilni se stavebnici Merkur)
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Popis konstrukce

Zakladem celého zapojeni je vykonovy integrovany ob-
vod L6203, coz je FET H-mUstek s vestavénymi ochran-
nymi diodami, Fidici logikou a ostatnimi podplrnymi ob-
vody. Pro svou ¢innost potfebuje jen jedno napajeci na-
péti Vs vrozsahu +12 az +50 V.

Modul BRIDGE40 neni chranén proti
vystupu.

Kondenzatory C1 a C2 filtruji referenéni napéti a
zabraniuji jeho rozkmitani, kondenzatory C3 a C6 filtruji
napajeci napéti +Un. Kondenzatory C4 a C5 jsou pot-
febné pro spravnou ¢innost vnitfnich obvodl integro-
vaného obvodu a sériova kombinace C7/R1 zabrani

zkratu na

Skodlivému rozkmitani obvodu pfi velké indukéni zatézi
na vystupu.

Konektory

Na pinech 2, 3 a 4 konektoru XC1 jsou k dispozici
signaly pro Fizeni mustku a na pinu 1 je nulovy potencial
(GND) celého modulu.

Napajeci napéti je pfivedeno do modulu
bezSroubové svorky Wago 236.

Motor se pfipojuje Ctyfpinovym konektorem XC 2, u
kterého jsou vZdy dva piny spojeny paralelné pro zvySeni
proudové zatiZitelnosti.
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ovladani modulu

Jak fidit smér otaceni pfipojeného motoru je nazorné
popsano v tabulce nize.

Pokud potfebujeme fidit rychlost otaceni pfipojeného
elektromotoru, na jeden z fidicich vstupl IN1, IN2,
pfipadné na vstup EN pfivadime misto stabilni logické
urovné pulzné Sitkovou modulaci (PWM) o vhodném
kmitoétu. Tento kmitoCet se mize v praxi pohybovat v
rozmezi 20 Hz a 20 kHz a zavisi nejen na vlastnostech
pfipojeného motoru, ale i na vlastnostech celé soustavy
zdroj — Fidici elektronika — motor.

Dalsi vyuziti modulu

Modul samoziejmé& umoziuje i pfipojeni jinych spotfe-
bi¢h, napfiklad velkych relé, stykac( nebo solenoidi.

Konstrukce

VSechny souclastky jsou osazeny na jednostranném
ploSném spoji rozméra 46,4 x 56,5 mm. Obvody IC1 je

Ovladani modulu

na chladi¢ pfiSroubovan Sroubem M3x12 mm a matici
bez izolace — chladici kfidélko i chladi¢ jsou spojeny se
stejnym zemnim potencialem (GND). Sty¢nou plochu je
vhodné pfi montazi potfit teplovodivou vazelinou pro
zlepseni prestupu tepla.

Chladi¢ T38 je k ploSnému spoji pfipevnén pajenim za
piny, které jsou v ném zalisovany. Témito piny je také
spojen se zemnim (GND) potencialem modulu.

Pokud by se vyskytla potfeba pfidavného chlazeni, je
mozno cely modul za chladi¢ pfiSroubovat napfiklad na
kovovou kostru pfistroje nebo stroje, ve kterém je ves-
tavén.

Upeviiovaci otvory modulu jsou navrzeny v metrické
rozte€i 40 x50 mm a umoznuji tak i montaz na dily
stavebnice Merkur.

PFi montazi modulu na kovovou podlozku je dobfe se
pfesvédcit, zda nedoslo ke zkratu s vyCnivajicimi vyvody
soucastek. Modul by mél byt proto upevnén na distan¢ni
polozky o vySce nejméné 3 mm.

IN1 IN2 EN1 Funkce

H L H Otéaceni vpravo

L H H Otaceni vlevo

H H H Motor zkratovan (brzda)
L L H Motor zkratovan (brzda)
X X L Motor odpojen

H = vysoka urover (1)
L = nizka urover (0)
X = libovolna droven

Vstupy IN1 a IN2 a EN pracuji s napétovymi trovnémi TTL nebo CMOS.

Napéti na téchto vstupech nesmi prekrogit +5V.

Pripojeni motoru k modulu
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Na obrazku je naznacen zplsob vysokofrekvenéniho
odru$eni pfipojeného elektromotoru a spojeni jeho kovo-
vého obalu s nulovym potencialem napajeni modulu. Tyto

soucasti nejsou pro zakladni funkci nezbytné nutné, ale
pfispivaji znacnou mérou ke zvySeni provozni spolehli-
vosti celého systému.
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Osazovaci planek (neni v méritku)
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Rozpiska soucastek:
Rezistory:
R1 10R rezistor 0,6 W v pouzdfe 0207
Kondenzatory:
C1,C2,C6 100n/50V keramicky kondenzator s rozte¢i vyvodi 5 mm
C3 470M / 50V elektrolyticky kondenzator pr. 10,5 x 21 mm
C4,C5 15n svitkovy kondenzator s rozteci vyvodi 5 mm
Cc7 22n svitkovy kondenzator s rozteci vyvodd 5 mm
Polovodice:
IC1 L6203 H-mustek v pouzdie Multiwatt-11
Mechanické konstrukcni dily:
XC1, XC2 PSH02-04 CtyFpinovy kolektor se zamkem do plo$ného spoje
X1, X2 Wago236 bezStoubova svorka do ploSného spoje
HS1 T38 hlinikovy profilovy chladi¢ T38
PCB 950081 plosny spoj




Obrazec plosného spoje v méritku 1:1

Pro vytisténi predlohy ve spravné velikosti je tfeba
v tiskovém programu (nejspiSe Acrobat Reader) zrusit
vS§echna pfizpusobeni tisku velikosti stranky. Pro kontrolu
jsou k obrazci spoje pfipojena méfitka, podle kterych
muzeme zkontrolovat jeho pfesnou velikost.

VSechny otvory pro souéastky jsou na pfedloze zmen-
Seny na primér 0,5 mm, coz je vyhodné pro pfesné za-

chyceni hrotu vrtaku pfi ruénim vrtani. Nejprve vyvrtejte
v8echny otvory vrtakem o primeéru 0,8 mm a pak, podle
potfeby, prevrtejte pfislusné otvory podle skute¢ného
priiméru vyvodl pouzitych soucastek. Obrazec ploSného
spoje je zobrazen v pohledu ze strany médi.




